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Abstract TITLE
M. rossi, P. Bianchi
Università degli Studi di Modena e Reggio Emilia, Dipartimento di Scienze Fisiche, Informatiche e Matematiche, via G. Campi 213/a, 41125 Modena, Italy

m.rossi@unimore.it, p.bianchi@unimore.it
Il testo dell’abstract potrà essere redatto in italiano o in inglese, in formato MS-word. Non dovrà contenere più di 2500 caratteri spazi inclusi, comprensivo di keywords e referenze, sulla base del presente template. Da tale conteggio dovrà essere escluso il titolo, gli autori, le affiliazioni e i contatti e-mail. Il contributo non dovrà comunque superare le dimensioni di una pagina. L’abstract dovrà essere inviato tramite posta elettronica all’indirizzo tribologia_industria@unimore.it entro le 24.00 del 31 gennaio 2014, indicando nell’oggetto l’argomento cui si vuole sottoporre il contributo, sulla base dell’elenco riportato nella brochure dell’evento (es. Metal replacement). 
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